Festival P~

L)

PxliGrainin

Industria 4.0

BASES CONCURSO VIRTUAL
BRAZO ROBOTICO

El H. Comité Organizador del Festival Politraining invita a todos a participar en la categoria de
“Brazo Robético” que se llevara a cabo en el marco de las competencias de robdtica del 1er Festival
Politraining a realizarse durante Septiembre y Octubre de 2020.

DESCRIPCION DE LA COMPETENCIA

1. El objetivo es armar y controlar el Brazo Robético Posicionador entregado a través de los
talleres del Festival Politraining en su Modo de Grabacion, para que este sea capaz de
sujetar y trasladar distintas piezas de un “Punto A” a un “Punto B” sobre un Area de
Trabajo definida, en semejanza a lo que sucede en una cadena de produccién industrial.

Figura 1: Brazo Robdtico Festival Politraining

El proceso _se realizard de manera auténoma (Modo Grabacién) a través de la
colocacion de la mayor cantidad de fichas durante 60 segundos. El Brazo Robético, tomara
la pieza indicada por el Juez (Presente Convocatoria) en su Area de trabajo (Punto A de la
cadena), para posteriormente colocarla en la segunda posicién, (Punto B de la cadena) y
asi completar el cambio de posicién de la mayor cantidad de fichas.
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ESPECIFICACIONES

1. El Tablero se colocaran debajo de cada Brazo Robdtico en el area rotulada designada y
comprenderan un Area efectiva de Trabajo de aproximadamente 390 cm?2. El tablero tiene
un tamafio equivalente a una Hoja Oficio de 34 x 21.5 cm.

2. El Area de Trabajo de cada Brazo Robético estara rotulada y coordenada con elementos de
las siguientes dimensiones:

a) Zona de Ubicacion del Robot, de 10 cm. x 4.5 cm

b) Cuadricula principal de 9 cm. x 9 cm (B2, B3 y B4),

c) Cuadricula Secundariade 8.5cmx 7.5cm (Aly A5) y

d) un Rectangulo Complementario de 9 cm x 2.5 cm (C3) como se muestra a continuacion
en la Figura 2:
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Figura 2: Tablero de 34 x 21.5 cm (Hoja Tamafio Oficio) y Area de Trabajo del Robot

. . . - Area de Trabajo Efectiva del Brazo Robotico

. - Ubicacién Brazo

ﬂ - Regioén Inactiva
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Se solicitara a los participantes dispongan de “Taparroscas pequefias (3 cm de didmetro) de
Agua embotellada o Refresco” como las que se muestran en la Figura 3. Es recomendable
remover el cintillo de plastico que algunos taparroscas mantienen atin y cuando se desprenden
del envase que cubren.

30mm=3cm

Figura 3: Taparroscas de Agua Embotellada / Refresco de 3 cm. de diametro.

Se solicitard a los participantes, unan con silicon, cinta de aislar o cinta adhesiva por los
“Extremos Huecos” sus taparroscas, como se indica en la Figura 4 para crear una estructura
a la que denominaremos como “Ficha” y que se muestra en la Figura 5. Cada competidor
debera armar tantas Fichas como considere necesarias.

Figura 4: Unién de Taparroscas por su parte hueca.

Figura 5: 2 Taparroscas unidas = 1 Ficha.
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5. El Brazo Robodtico debera colocarse Unica y exclusivamente en la posiciéon designada para
dicho fin en su tablero como se muestra en las Figuras 6y 7:

TABLERO BRAZO POLITRAINING Pcllbrafmngl

Figura 6: Vista Superior de Ubicacién de Brazo Robético sobre Area designada.
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Se recomienda al participante fijar tanto su Brazo Robético, asi como Tablero sobre la
superficie de trabajo a utilizar para asi evitar que estos se muevan durante la competencia.

El concursante fijara su prototipo y no podra moverlo una vez iniciada su rutina. El Brazo
Robético podra realizar desplazamientos tridimensionales a lo largo de su Area de Trabajo.
Es importante no olvidar que el area total del desplazamiento del robot debera ser tal que
contenga toda su Area de Trabajo.

LA RUTINA QUE DEBERA SEGUIR EL BRAZO ROBOTICO ES LA SIGUIENTE: TOMAR
FICHA EN ZONA A1 Y LLEVARLA AL EXTREMO AS5.

Las circunstancias no previstas en estas especificaciones, las resolveré el jurado del evento.

10. La decision de los jueces serd inapelable.

CRITERIO DE CALIFICACION

El criterio de calificacion es de tal manera que se minimizara la posible subjetividad

de los jueces y s6lo se tomara para calificacién acciones que se puedan medir.

El peso de la tarea realizada por el robot esta dado por la cantidad de fichas desplazadas

en un tiempo designado de 60 segundos o 1 (Un) minuto:

CRITERIO Porcentaje
Cantidad de las Fichas en el Destino 100%

Cantidad de las Fichas en el Destino: Es la Cantidad de Fichas que el Brazo Robético
tiene capacidad de posicionar desde tomada la misma, hasta ubicarla en la coordenada
indicada.

EN RELACION A LA COMPETENCIA

El video debera contemplar el proceso de grabacién de larutinay posteriormente el
inicio de la misma entregando una a una las fichas al Brazo Robético.

Si el robot no sujeta la ficha dentro de la zona correspondiente, aunque se haya colocado
en la posicion de destino, esta no contara.

Ficha que se caiga del Brazo durante el trayecto no contara.

En el caso de que NINGUN competidor logre trasladar fichas durante 60 segundos, se
podra cambiar la dindmica de la evaluacién. De ser este el caso, el criterio de evaluacion
sera con base en la mayor cantidad de fichas trasladadas en el menor tiempo. En este
caso la mayor cantidad de fichas correspondera al 50% de la Calificacion y el otro 50% al
menor tiempo posible. Ambos valores se extraeran del prototipo que haya desplazado mas
fichas en menor tiempo para posteriormente hacer las equivalencias correspondientes con
los demas equipos. (REPECHAJE).
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V. Se asume que el tiempo predefinido de la competencia es de 60 segundos, por lo que
equipos que no envien el video de su Brazo Robético trasladando fichas durante un
minuto, seran automaticamente descalificados. En caso de que ningln equipo haya
completado el tiempo solicitado, se procede al punto IV de la seccion “En Relacion a la
Competencia”.

EJEMPLO DE EVALUACION PRUEBA OFICIAL (60 Segundos de Prueba)

Equipo / Fichas Tiempo de Total Ganador
Criterios Colocadas Prueba*™
Equipo A 50 60 s o
Porcentaje 100% N.A. 100% X
Equipo B 25 60 s 50%
Porcentaje 50% N.A. °
Equipo C 30 30s Descalificado
Porcentaje 0% N.A. (No (?ompleto el
tiempo)

* Brazo Robdtico gue no cumpla con el tiempo establecido seré automaticamente descalificado. En caso de gue ningiin robot

complete el tiempo establecido se procede al punto |V establecido “En Relacién a la Competencia”.

EJEMPLO DE EVALUACION REPECHAJE (Menos De 60 Segundos de Prueba)

Equipo / Fichas Tiempo de Total Ganador
Criterios Colocadas Prueba

Equipo A 50 30s o

Porcentaje 50% 50% 100% X
Equipo B 25 30s 759%

Porcentaje 25% 50%

Equipo C 50 60 s 75%

Porcentaje 50% 25% °
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TRANSITORIOS

e Eltablero serd otorgado por el H. Comité Organizador del Festival Politraining 4.0 en
formato digital para que los participantes lo puedan imprimir en una Hoja Tamafio
Oficio. El archivo deberéa ser impreso a través de la opcién de Ajustar como se muestra
en la Figura 8 o en su defecto con una escala de 94% a 95% como se muestra en la
Figura 9 y asi respetar las medidas oficiales del concurso. No es necesario imprimirlo

acolor.

Imprimir X
Impresora:| Brother HL-2170W series ~ | Propiedades Avanzada Ayuda (D
Copias: I : O Imprimir en escala de grises (blance y negro) [] Ahorrar tinta/toner @

- - - Escala: 94%
Paginas que imprimir
@ Todo Actual Péginas 1
» Mas opciones
Tamaiio y administracién de paginas (1) 355.6% 215.9 mm
Péster Miltiple Folleto [
(@) Ajustar () Tamaic real

Bs grandes (O Escala personalizada: 100 %

Bhigen del papel por tamafio de pagina PDF

[l imprimir en ambas caras del papel
Orientacién:

@) Automatica () Vertical (O Horizontal

Formularios y comentarios

Documento y marcas ~ | | Resumir comentarios .
Pagina 1de1

Configuracién de pagina... Imprimir Cancelar

Figura 8: Impresién de Tablero con la opcion de Ajustar.

Imprimir x
Impresora: | Brother HL-2170W series ~ | Propiedades Avanzada Ayuda @
Copias: |1 : [Jimprimir en escala de grises (blance y negro) [ Ahorrar tinta/téner @

2o SR Documento: 355.6 x 215.9mm
Piginas que imprimir

® Todo Actual Paginas 1

» Mas opciones

Tamaiio y administracion de paginas (i) 355.6% 215.9 mm

Tamaiio Paster Muiltiple Folleto

(O Ajustar

PFlamaiio real
() Ajustar paginas grandes@ll (@) Escala persanalizada:

[ Elegir erigen del papel por gio de pagina PDF

[ Irmprimir en ambas caras del papel

Orientacion:
(® Automitica () Vertical (O Horizontal
Formularios y comentarios - .
Documento y marcas ~ | Resumir comentarios 2
Pagina 1de 1
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Figura 9: Impresién de Tablero con la opcién de Escala Personalizada.
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Todos aquellos sucesos que no se contemplen, como criterios de desempate, dentro del
presente reglamento dentro y durante la competencia seran resueltos por el H. Comité
Organizador sin derecho de apelacion.

El H. Comité Organizador del ler Festival Politraining, se reserva el derecho de generar y
realizar modificaciones al reglamento sin previo aviso.
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